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はじめに 

本書は、リアルノイド オリジン（等身大ヒューマノイド）の制御を実現する統合制御器間のインターフェース

草案の起動シーケンスを記したものである。（ネットワークの構成（接続形態、信号構造、モード、タイマー）

については、「統合制御器間インターフェース草案－ネットワーク定義」を参照のこと。） 

 

シーケンスの定義は、以下に示す形式の図を用いる。 

 

 各制御器と時間経過を表す図形 

各制御器と時間経過は、制御器名のヘッダー（長方形）と下方向に延びるタイムラインで表す。 

 

例    

 制御器 ヘッダー 

  

タイム ライン 
  

  

  

 

 制御器の入出力信号を表す図形（信号線） 

イーサーネット信号 

ブロード キャスト ：                  （線色は橙色） 

出力先部分が塗りつぶした丸の場合、信号が当該制御器に到達することを表す。 

制御器のタイムラインとの交差部分が白抜きの丸の場合、信号は当該制御器に到達するが無視される

ことを表す。 

ユニキャスト ：                  （線色は黒） 

出力先部分が三角矢印の場合、信号が当該制御器に到達することを表す。 
 

デジタル(ON/OFF)信号 ：                  （線色は青） 

出力先部分が、かえしのある矢印の場合、信号が当該制御器に到達することを表す。 
 

到達しない信号 ：                  （出力先は、タイムラインに接続しない。） 

出力先部分に丸や矢印がない場合、信号が当該制御器に到達しないことを表す。 

 

 信号名称 

信号名称は、信号線の出力側（始点付近）に記載する。 

信号が出力先に到達することを想定している場合は、名称に'→'（到達マーク）を付加する。 

信号が出力先に到達しないことを想定している場合は、名称に'→×'（不到達マーク）を付加する。 

ブロード キャスト信号とユニキャスト信号を併用するシーケンスでは、名称に以下のサフィックスを付加

する。 
 

ブロード キャスト信号 ：(BC) 

ユニキャスト信号 ：(UC) 
 

ブロードキャスト信号で到達/不到達の想定が複数ある場合、信号線の入力側に信号を出力する制御器の名

称+ ’：’ +信号名称+到達/不到達マークを記載する。 
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例（リトライ回数1の場合）

停止されるタイマー

電源オン 電源オン

 要求信号→

←応答信号 

満了するタイマー

電源オン 電源オン

 要求信号→×

要求信号→

制御器2異常

制御器1 制御器2

制御器1 制御器2

 制御器内のアクション 

信号入力などで発生する内部状態の変化は、タイムライン上のテキスト ボックスで表す。 

テキスト ボックスの時間的な位置は、トリガーとなる信号が入れ変わらない範囲で自由とする。 

 

 応答タイマーを表す図形（以降応答タイマーと記す。） 

応答タイマーは、起動のトリガとなる信号線から垂直に延びるタイムラインに平行な矢印破線で表す。 

応答タイマー線の水平位置は、タイマーを起動する制御器のタイムラインに寄った位置とする。 

応答タイマーを信号入力で停止することを想定している場合、タイマー線の先端形状は開いた矢印とし、

停止のトリガとなる信号線で終了する。 

応答タイマーが満了することを想定している場合、タイマー線の先端形状は菱形とする。 

応答タイマー満了時のイベントは、タイマ線の終了位置から制御器のタイムライン方向に延びる開いた矢

印線で表す。 

（信号ではないので、タイムラインに接続しない。リトライする場合はリトライ アウト時のイベントのみ

記載する。） 

 

応
答

タ
イ

マ
ー

応
答

タ
イ

マ
ー
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例

停止されるモード タイマー

電源オン 電源オン

 要求信号→

←応答信号 

満了するモード タイマー

電源オン 電源オン

モードA

モードB

モードA

モードB

制御器1

制御器1

制御器2

制御器2

 モード変更（アクション）がトリガとなるタイマーを表す図形（以降モード タイマーと記す。） 

モード タイマーは、起動のトリガとなるアクションのボックスの水平方向の延長線から垂直に延びるタ

イムラインに平行な矢印破線で表す。 

モード タイマー線の水平位置は、タイマーを起動する制御器のタイムラインに寄った位置とする。 

モード タイマーを信号入力で停止することを想定している場合、タイマー線の先端形状は開いた矢印と

し、停止のトリガとなる信号線で終了する。 

モード タイマーが満了することを想定している場合、タイマー線の先端形状は菱形とする。 

モード タイマー満了時のイベントは、タイマ線の終了位置から制御器のタイムライン方向に延びる開い

た矢印線で表す。 

（信号ではないので、タイムラインに接続しない。） 

 

応答タイマー

モ
ー

ド
A

タ
イ

マ
ー

モ
ー

ド
A

タ
イ

マ
ー
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

初期処理 初期処理

通常モード

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

通常モード

TAEC MADR確定 MC MADR確定

VAHC&MC MADR確定 FC1-7 MADR確定

通常モード 通常モード

統合制御器－起動：正常シーケンス

MADR解決モード

初期処理

VAHC
(スレーブ)

初期化モード

初期処理

内部機器初期シーケンス

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

初期化モード 初期化モード 初期化モード

TAEC MADR確定

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常 シーケンス TAEC - MC間通常シーケンス MC - FC間通常 シーケンス

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

通常モード

TEAC MADR確定

通常モード

通常モード

MC MADR確定 FC1-7 MADR確定

通常モード

VAHC MADR確定

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

TAEC MADR確定 MC MADR確定

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：正常ーTAEC-VAHC間通信リトライ シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

×←TAEC MADR(BC)
TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←TAEC MADR(BC)

←TAEC MADR(BC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間通常シーケンス MC - FC間通常シーケンス

VAHC MADR(UC)→×

エラー

エラー

通常スレーブ タイマー

VAHC MADR(UC)→

TAEC - VAHC間通常 シーケンス
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：正常－TAEC-MC間通信リトライ シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

通常モード

FC1-7 MADR確定

MC MADR確定

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

TAEC MADR確定 MC MADR確定

通常モード

TAEC MADR確定

通常モード

通常モード VAHC MADR確定

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→×
MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC MADR(BC)→

TAEC MADR(BC)→

×←MC MADR(UC)

←MC MADR(UC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

MC - FC間通常シーケンスTAEC - VAHC間通常 シーケンス

エラー

エラー

TAEC - MC間通常シーケンス
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

統合制御器－起動：正常－MC－FCe間リトライ シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FCn
(スレーブ)

FCe
(スレーブ)

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

FCe MADR確定

通常モード

TAEC MADR確定 TAEC MADR確定 MC MADR確定

通常モード 通常モード

MC MADR確定

通常モード

VAHC&MC MADR確定 FCn MADR確定

通常モード

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←FCn MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

MC MADR(BC)→

TAECからの通常シーケンスのデータはMC側

で拒否する。 MC MADR(BC)→

×←FCe MADR(UC)

←FCe MADR(UC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

TAEC - MC間通常シーケンス

エラー

MC - FC通常シーケンス

エラー
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

統合制御器－起動：TAEC-VAHC間下り異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

内部機器初期シーケンス

VAHC MADR不定TAEC MADR不定

診断モード

TAEC MADR確定 MC MADR確定

通常モード

MC MADR確定

通常モード

FC1-7 MADR確定

通信障害回避モード

×←TAEC MADR(BC)
TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

×←TAEC MADR(BC)

×←TAEC MADR(BC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間通常シーケンス MC - FC間通常シーケンス

診断スレーブ タイマー

TAEC-VAHC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

統合制御器－起動：TAEC-VAHC間上り異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

診断モード

TAEC MADR確定

通常モード

通信障害回避モード

通常モード

FC1-7 MADR確定

MC MADR確定

通常モード

VAHC MADR不定

TAEC MADR確定

MC MADR確定

←TAEC MADR(BC)
TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

VAHC MADR(UC)→×

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→×

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→×

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間通常シーケンス

通常スレーブ タイマー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

MC - FC間通常シーケンス

診断スレーブ タイマー

TAEC-VAHC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

VAHC MADR不定

通信障害回避モード

TEAC MADR不一致検知

診断モード

通常モード

MC MADR確定 FC1-7 MADR確定

通常モード

TEAC MADR確定

通常モード

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

TAEC MADR確定 MC MADR確定

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：TAEC-VAHC間通信リトライ MADR不一致異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

×←TAEC MADR(BC)
TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←TAEC MADR(BC)

←TAEC MADR(BC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間通常シーケンス MC - FC間通常シーケンス

VAHC MADR(UC)→×

エラー

エラー

通常スレーブ タイマー

診断スレーブ タイマー

TAEC-VAHC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

(12 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

統合制御器－起動：TAEC-MC間下り異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

TAEC MADR確定 MC MADR確定

TAEC MADR不定

原始モード

通常モード通常モード

MC MADR不定

VAHC MADR確定 FC1-7 MADR確定

通信障害回避モード

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→×
MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC MADR(BC)→×

TAEC MADR(BC)→×

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー 通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

（代替通信が可能な場合、MCは通常モードとなる。）
MC - FC間通常シーケンスTAEC - VAHC間通常シーケンス

(13 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

通常モード

MC MADR不定

FC1-7 MADR確定

原始モード

通常モード

通信障害回避モード

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

TAEC MADR確定

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

統合制御器－起動：TAEC-MC間上り異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

通常モード

MADR解決モード

MC MADR確定

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

TAEC MADR確定

VAHC MADR確定

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→
MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC MADR(BC)→

TAEC MADR(BC)→

×←MC MADR(UC)

×←MC MADR(UC)

×←MC MADR(UC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

（代替通信が可能な場合、MCは通常モードとなる。）

通常スレーブ タイマー

MC - FC間通常シーケンスTAEC - VAHC間通常 シーケンス

(14 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

MC MADR不定

通信障害回避モード

TEAC MADR不一致検知

原始モード

通常モード VAHC MADR確定 通常モード

FC1-7 MADR確定

TAEC MADR確定

通常モード

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

TAEC MADR確定 MC MADR確定

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：TAEC-MC間通信リトライ MADR不一致異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→×
MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC MADR(BC)→

TAEC MADR(BC)→

×←MC MADR(UC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

MC - FC間通常シーケンスTAEC - VAHC間通常 シーケンス

エラー

エラー

TAEC - MC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

（代替通信が可能な場合、MCは通常モードとなる。）

(15 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

シャットダウン

統合制御器－起動：MC－FCe間下り異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FCn
(スレーブ)

FCe
(スレーブ)

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

FCe MADR不定

TAEC MADR確定

通常モード

VAHC&MC MADR確定

TAEC MADR確定

FCn MADR確定

初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

通常モード

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理

初期化モード 初期化モード

通常モード

MC MADR不定

MADR解決モード MADR解決モード

診断モード

MC MADR確定

通常モード

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→×M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←FCn MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

MC MADR(BC)→×

TAECからの通常シーケンスのデータはMC側

で拒否する。

MC MADR(BC)→×

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間通常シーケンス

TAECがMC - FC間の状態を認識して代替通信試行シーケン

ス実行の有無を決定する。代替通信試行シーケンスを実

行する場合、TAECは通信障害回避モードとなる。

（FCeの診断スレーブ タイマーが満了する前に決定する。）

MC - FC通常シーケンス

診断スレーブ タイマー

(16 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

シャットダウン

統合制御器－起動：MC－FCe間上り異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FCn
(スレーブ)

FCe
(スレーブ)

初期化モード

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

診断モード

TAEC MADR確定 TAEC MADR確定 MC MADR確定

通常モード 通常モード

通常モード

FCe MADR不定

MC MADR確定

通常モード

VAHC&MC MADR確定 FCn MADR確定

通常モード

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←FCn MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

MC MADR(BC)→

TAECからの通常シーケンスのデータはMC側

で拒否する。

MC MADR(BC)→

×←FCe MADR(UC)

×←FCe MADR(UC)

×←FCe MADR(UC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー 通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

MC - FC通常シーケンス

TAEC - MC間通常シーケンス

TAECがMC - FC間の状態を認識して代替通信試行シーケン

ス実行の有無を決定する。代替通信試行シーケンスを実

行する場合、TAECは通信障害回避モードとなる。

（FCeの診断スレーブ タイマーが満了する前に決定する。）

診断スレーブ タイマー

(17 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

統合制御器－起動：正常－MC－FCe間リトライ シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FCn
(スレーブ)

FCe
(スレーブ)

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

VAHC&MC MADR確定 FCn MADR確定

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

TAEC MADR確定 TAEC MADR確定 MC MADR確定

通常モード 通常モード

診断モード

シャットダウン

通常モード

MC MADR確定

通常モード

FCe MADR不定

通常モード

MC MADR不一致検知

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←FCn MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

MC MADR(BC)→

TAECからの通常シーケンスのデータはMC側

で拒否する。

MC MADR(BC)→

×←FCe MADR(UC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

エラー

MC - FC通常シーケンス

TAEC - MC間通常シーケンス

TAECがMC - FC間の状態を認識して代替通信試行シーケン

ス実行の有無を決定する。代替通信試行シーケンスを実

行する場合、TAECは通信障害回避モードとなる。

（FCeの診断スレーブ タイマーが満了する前に決定する。）

診断スレーブ タイマー

エラー
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

統合制御器－起動：VAHC LANインターフェース異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

MC MADR確定

通常モード

MC MADR確定 FC1-7 MADR確定

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

通常モード

TAEC MADR不定 VAHC MADR不定

診断モード

TAEC MADR確定

通信障害回避モード

×←TAEC MADR(BC)
TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

×←TAEC MADR(BC)

×←TAEC MADR(BC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー
M

A
D

R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC - MC間通常 シーケンス MC - FC間通常シーケンス

診断スレーブ タイマー

TAEC-VAHC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

(19 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：TAEC LANインターフェース異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

MC MADR確定

通常モード

FC1-7 MADR確定

TAEC MADR不定

診断モード 通信障害回避モード

VAHC&MC MADR不定

原始モード

TAEC MADR不定

TAEC MADR(BC)→×
MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC MADR(BC)→×

TAEC MADR(BC)→×

TAEC - MC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

（代替通信が可能な場合、MCは通常モードとなる。）

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

×←TAEC MADR(BC)

×←TAEC MADR(BC)

×←TAEC MADR(BC)

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

MC - FC間通常シーケンス

診断スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：MC LANインターフェース異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

VAHC MADR確定

原始モード

MC MADR不定 TAEC MADR不定

通信障害回避モード

TAEC MADR確定

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

通常モード

シャットダウン

MC MADR不定

診断モード

FC1-7 MADR不定

MADR解決モード

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→×
MC MADR(BC)→M

A
D

R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC MADR(BC)→×

TAEC MADR(BC)→×

TAEC - MC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

TAEC - MC間代替通信が可能な場合、MCは通常モードとなる。その後、

TAECがMC - FC間の状態を認識して代替通信試行シーケンス実行の有

無を決定する。（FC1-7の診断スレーブ タイマーが満了する前に決定す

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常 シーケンス

MC MADR(BC)→

MC MADR(BC)→

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

診断スレーブ タイマー
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

シャットダウン

TAEC MADR確定 MC MADR確定

通常モード 通常モード

診断モード

VAHC&MC MADR確定

通常モード

FCn MADR確定

FCe MADR不定 MC MADR不定

TAEC MADR確定

通常モード

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

初期化モード

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：FCe LANインターフェース異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FCn
(スレーブ)

FCe
(スレーブ)

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→×M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←FCn MADR(UC)

MC MADR(BC)→×

TAECからの通常シーケンスのデータはMC側

で拒否する。

MC MADR(BC)→×

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常 シーケンス

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間通常シーケンス

TAECがMC - FC間の状態を認識して代替通信試行シーケ

ンス実行の有無を決定する。代替通信試行シーケンスを

実行する場合、TAECは通信障害回避モードとなる。

（FCeの診断スレーブ タイマーが満了する前に決定する。）

通常スレーブ タイマー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

MC - FC通常シーケンス

診断スレーブ タイマー
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

シャットダウン

MC MADR不定

診断モード

初期処理

内部機器初期シーケンス

MADR解決モード

TAEC MADR確定

通常モード

FC1-7 MADR不定

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

VAHC&MC MADR確定

通常モード

通常モード

統合制御器－起動：全FC LANインターフェース異常シーケンス

FC1-7
(スレーブ)

初期化モード初期化モード 初期化モード 初期化モード

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

TAEC MADR確定

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→×M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

MC MADR(BC)→×

TAECからの通常シーケンスのデータはMC

側で拒否する。

MC MADR(BC)→×

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

TAEC - MC間通常シーケンス

TAECがMC - FC1-7間の状態を認識して代替通信試行シー

ケンス実行の有無を決定する。代替通信試行シーケンス

を実行する場合、TAECは通信障害回避モードとなる。

（FC1-7の診断スレーブ タイマーが満了する前に決定す

診断スレーブ タイマー
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統合制御器－起動：MC－FC間スイッチイングハブ異常シーケンスは、全FC LANインターフェース異常シーケンスと同じ
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電源ON 電源ON 電源ON

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

初期化モード 初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理

統合制御器－起動：VAHC故障シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

MADR解決モード

FC1-7 MADR確定

通常モード

MC MADR確定

TAEC MADR確定 MC MADR確定

通信障害回避モード

通常モード

VAHC MADR不定

MADR解決モード MADR解決モード

×←TAEC MADR(BC)
TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

×←TAEC MADR(BC)

×←TAEC MADR(BC)

TAEC-VAHC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

（切替不可）
MC - FC間通常シーケンス

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - MC間通常シーケンス

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

(25 / 31)



電源ON 電源ON 電源ON

初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：TAEC故障シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

FC1-7 MADR確定

MC MADR確定

通常モード

シャットダウン

TAEC MADR不定 TAEC MADR不定

診断モード 原始モード

MC MADR(BC)→

←FC1-7 MADR(UC)

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

MC - FC間通常シーケンス

診断スレーブ タイマー
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電源ON 電源ON 電源ON

初期化モード 初期化モード 初期化モード

統合制御器－起動：MC故障シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

シャットダウン

MC MADR不定 MC MADR不定

診断モード

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

VAHC MADR確定

TAEC MADR確定

通常モード

通信障害回避モード

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→×

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC MADR(BC)→×

TAEC MADR(BC)→×

TAEC - MC間代替通信試行シーケンス（T.B.D）

代替不可

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

診断スレーブ タイマー
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電源ON 電源ON 電源ON 電源ON

通常モード

統合制御器－起動：FCe故障異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FCn
(スレーブ)

FCe
(スレーブ)

初期化モード 初期化モード 初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理 初期処理

通常モード

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

通常モード 通常モード

FCn MADR確定

FCe MADR不定

TAEC MADR確定 TAEC MADR確定 MC MADR確定

VAHC&MC MADR確定

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→×M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

←FCn MADR(UC)

MC MADR(BC)→×

TAECからの通常シーケンスのデータはMC側

で拒否する。

MC MADR(BC)→×

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

MC - FC通常シーケンス

TAEC - MC間通常シーケンス

TAECがMC - FCe間の状態を認識して代替通信試行シーケ

ンス実行の有無を決定する。（代替通信不可）
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電源ON 電源ON 電源ON

通常モード

TAEC MADR確定 TAEC MADR確定

初期化モード 初期化モード 初期化モード

初期処理 初期処理 初期処理

内部機器初期シーケンス 内部機器初期シーケンス

通常モード

MADR解決モード MADR解決モード MADR解決モード

VAHC&MC MADR確定

通常モード

FC1-7 MADR不定

統合制御器－起動：全FC LANインターフェース異常シーケンス

VAHC
(スレーブ)

TAEC
(マスター - マスター)

MC
(スレーブ - マスター)

FC1-7
(スレーブ)

←TAEC MADR(BC)

VAHC MADR(UC)→

TAEC MADR(BC)→

←MC MADR(UC)

MC MADR(BC)→×M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

MC MADR(BC)→×

TAECからの通常シーケンスのデータはMC側

で拒否する。

MC MADR(BC)→×

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

M
A

D
R
解

決
ス

レ
ー

ブ
タ

イ
マ

ー

通常スレーブ タイマー

通常スレーブ タイマー

M
A

D
R
応

答
タ

イ
マ

ー

TAEC - VAHC間通常シーケンス

TAEC - MC間通常シーケンス

TAECがMC - FC1-7間の状態を認識して代替通信試行シー

ケンス実行の有無を決定する。（代替通信不可）
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おわりに 

思考・感情統合制御器(TAEC)と視覚・聴覚統合制御器(VAHC)は、リアルノイド オリジン プロジェクトにお

いて開発範囲外であるが、以降の設計においても存在を考慮して進める。 
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改定履歴 改定内容 検認 照査 作成

初期作成
22/4/14

－ － 市来 博記

B
22/4/30

表紙のフォーマットを変更した。
管理番号を採番した。

－ － 市来 博記
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